ISAAC ASIMOV’S

Periféricos , ROBOT:

Para aumentar as capacidades basicas to-proteat
de um rob6 empregamos dispositivos 3T
adicionais ao que chamaremos
periféricos, incluindo as ferramentas
gue unimos a munheca do robot mais
a0s sensores que permitem 6 robot
interactuar co entorno.

Efetores finais: Os efetores finais son os
comporfientes que van unidos a ICKEY ZUCKER
munheca do robd e permite que este . REICHERT —

“An elle thmaet

realize unha atividade en concreto. B LETenceictn sy - NIGHT SWL REVIEWS.

Z

Fontes

O Primeiro Robo 1.- Wikipedia

1.- O primeiro robd foi usado numa peca 2.- Periféricos Robdtica Industrial

teatral por Karel Capek (R.U.R).
3.- Unidade de injecao TSi

2.- Trabalho forcado.
4.- ATS-Rotor

3 Isaac Asimov (I,Robot).

4 .- George Devol criou o primeiro rob6
industrial (Unimate) para a Ford.



Grupo 9

Periféricos Da Robdtica

Robotica

A robodtica é um ramo educacional e
tecnoldégico que trata sistemas
formados por partes mecanicas

automaticas que sao controladas por

circuitos integrados. Hoje em dia, estes
sistemas sao muito utilizados em
industrias porqgue aumentam a
produtividade.
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