Le Didousubmarine de Ia

Didou team

Notre robot Didousubmarine est doté d’'un seul moteur d’un aileron qui pourra pivoter de
droite a gauche pour diriger le sous-marin et des palme sur les cotes pour I'équilibrer . lls
pourront s’incliner pour faciliter la descente et la remontée. Doté d’'un ballon qui serra relie
a une pompe et lorsque on voudra que le Didousubmarine remonte. Pour la descente le
didou submarin aura une ballaste qui se remplira d’eau et permettra au sous-marin de
descendre en oblique grace au palme qui servirons aussi a ne pas le déséquilibrer.

To uTToBPUXIO PaG gival ECOTTAICPEVO PE Evav KIVNTAPA Kal £va TITEPUYIO TTOU ETTITPETTEI VO
TO METOKIVOUME OEEIA Kal aploTEPA KABWG Kal dUo TITepUyIa oTa OeCIA Kal apIoTEPA yIia va
TO I00ppPOTTOUV. MTTOpPOUV va TTapouv KAion yia va dIEUKOAUVOUV Tnv Avodo Kal TNV Ka6odo
Tou uttoBpuyiou. Eival eTriong eoTTACUEVO e Eva PTTaASGVI TO OTTOIO €ival ouvOEDENEVO JE
Mia avTAia Tnv oTToia XpNOoIpoTToloUME OTNV Avodo Tou uTttoBpuyiou. INa Tnv kKGBodo Ba
XPNOIMOTIOIE £éva oUOTNPA EPPOTOG TTOU Ba yeiel e vepd Kal Ba eTITPETTEI OTO UTTORPUXIO
va KatadueTal Katd BouAnon.

Our submarine is equipped with a motor and a fin to allow steering both left and right, and
two fins left and right to stabilise descent and ascent . They can be inclined in order to
facilitate both descent and ascent. The submarine is also equipped with a ballast system
to permit descent by being filled with water. It is also equipped with a balloon to allow
ascent with the use of an air pump.
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