
 ​Le Didousubmarine        ​de la 
Didou team 
 
Notre robot Didousubmarine est doté d’un seul moteur d’un aileron qui pourra pivoter de 
droite a gauche pour diriger le sous-marin et des palme sur les cotes pour l’équilibrer . Ils 
pourront s’incliner pour faciliter la descente et la remontée. Doté d’un ballon qui serra relie 
a une pompe et lorsque on voudra que le Didousubmarine remonte. Pour la descente le 
didou submarin aura une ballaste qui se remplira d’eau et permettra au sous-marin de 
descendre en oblique grâce au palme qui servirons aussi a ne pas le déséquilibrer.  
 
Το υποβρύχιό μας είναι εξοπλισμένο με έναν κινητήρα και ένα πτερύγιο που επιτρέπει να 
το μετακινούμε δεξιά και αριστερά καθώς και δύο πτερύγια στα δεξιά και αριστερά για να 
το ισορροπούν. Μπορούν να πάρουν κλίση για να διευκολύνουν την άνοδο και την κάθοδο 
του υποβρυχίου. Είναι επίσης εξοπλσμένο με ένα μπαλόνι το οποίο είναι συνδεδεμένο με 
μία αντλία την οποία χρησιμοποιούμε στην άνοδο του υποβρυχίου. Για την κάθοδο θα 
χρησιμοποιεί ένα σύστημα έρματος που θα γεμίζει με νερό και θα επιτρέπει στο υποβρύχιο 
να καταδύεται κατά βούληση. 
 
 Our submarine is equipped with a motor and a fin to allow steering both left and right, and 
two fins left and right to stabilise descent and ascent . They can be inclined in order to 
facilitate both descent and ascent. The submarine is also equipped with a ballast system 
to permit descent by being filled with water. It is also equipped with a balloon to allow 
ascent with the use of an air pump. 

  


